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JALISCOG " PARA NUESTRAS FAMILIAS

Namero

Guadalajara, Jal.; 14 de diciembre de 2016

038

ACUERDO QUE EMITE LA C. DIRECTORA GENERAL DEL SISTEMA PARA EL

DESARROLLO INTEGRAL DE LA FAMILIA DEL ESTADO DE JALISCO

Con fundamento en los articuios 18 y 32, fracciones IV, V, VI y VI, del Cédigo de Asistencia
Social del Estado de Jalisco, asi como en los diversos numerales 26, fraccion Il y 41, fraccion |,

de la Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios del Sector Publico, con base e

ia

sigutente:
EXPOSICION DE MOTIVOS

1.- El Sistema para el Desarrolio Integral de la Familia del Estado de Jalisco tiene enie sus

funciones, la de promover y prestar servicios de asistencia social; apoyar el desarroflo integral

de la persona, la familia y la comunidad; eliminar la desnutricion infantil, ayudar y mejorar los

indicadores de crecimiento de nifios_y nifias en la primera infancia; promover la p rticipacion

comunitaria a favor de la cruzada contra el hambre; operar establecimientos en bengficiojde los
erables

sujetos de asistencia social, entre otros objetivos asistenciales a favor de los grupos ulnc
en el Estado.

2.- Para llevar a cabo el cumplimiente de dichas funciones y con el fin de dar seguimientp a s
Nué

fon
Municipios Pertenecientes al Estado de Jalisco®, el Lic. Héctor Manuel Monte Gyerrg
Director de Recursos Materiales de este Organismo, mediante Memorando DRM 475/ 3016
fecha 12 de diciembre de 2016, plantea la procedencia de adquirir por la via de la Ad udncaqén

programas y proyectos asistenciales, en especifico, el relativo a “Equipamiento de 1
Unidad Regional de Rehabilitacion y de 2 Nuevas Unidades Basicas de Rehabjlita

Directa, los bienes y servicios que se describen a continuacion:

!

EQUIPO ROBOTICO PARA REHABILITACION CON El. ENTRENADOR ACTIVO Y PASIVO,P.

1.1. Mecanismo de accionamiento motorizado de forma activa y pasiva
1.1.1. Capacidad de torque del motor
1.1.1.1. Para extremidades inferiores torque maximo de al menos 22 Nm
1.1.1.2. Para extremidades superiores torque méaximo de al menos 8 Nm
1.1.2. Velocidad del motor
1.1.2.1.Al menos 60 rpm en modo pasivo
1.1.2.2. Al menos 90 rpm en modo activo
1.1.2.3.

1.2. Con pedales
1.2.1. Ajustables a diferentes rangos para evaluar a pacientes de hasta 200 cms de altura

1.2.2.Con seguro para que los pies del paciente no se separen del pedal

paciente
1 3 Con manerales
1.2.1. Intercambiables dependiendo que tipo de paciente ests evaluando

_inferiores

A

MOVILIZACION DE MIEMBROS SUPERIORES E INFERIORES, QUE INCLUYA LO SIGUIENTE}

1.2.3. Con soporie de velcro a la altura de las pantorrillas para evitar que se desacomode el

1.3.2. Con seguro de movimiento para que no gire el maneral durante |a terapia de miembros

us
va
en
ro,
de
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1.3.3. Inclinacidn y altura ajustables
1.3.4 Con material antideslizante
1.4. Sistema electrénico

1.4.1. Con capacidad de detectar espasmos tanto en miembros inferiores como superiores

1.4.2.Con puerto USB para exportar los datos

1.4.3. Con software para analizar los datos de |a terapia

1.4.4. Control de las RPM de los motores desde la pantalla

1.4.5. Retroalimentacién de simetria de fuerza en miembros inferiores

1.4.6. Retroalimentacién de control de fuerza en miembros superiores

1.4.7. Pantalla tactil y grafica a color para el desligue de los parametros de tratamiento
1.4.7.1. De 10.4", que permita la retroalimentacién visual del paciente en terapia, con

botén de paro y arranque, control del contraste, control de la hora y fecha.
1.4.7.2. Con micréfono integrado:
1.4.7.2.1. Con capacidad de desactivar el sistema por medio de voz

1.4.7.2.2. Con ajuste de sensibilidad para la desactivacion ~
1.5, Software de control de terapia : /V

1.5.1. Programas para rehabilitacion
1.5.1.1. Neurolégica (
1.5.1.2. Ortopédica
1.5.1.3. Cardiaca /
1.5.1.4. Isocinética

1.5.2. Que se pueda confrolar: /

: 152.1. tiempo de terapia de hasta 180 min

1.522. Control de direccion de rotacion ;
1.56.2.3. Refroalimentacion dea terapia con barras de simetria de la fuerza |
gjercida :
1.5.2.4.Deteccidn de espasmos i :
1.5.2.4.1. Bajo : ! i
1.5.2.4.2. Medio |
1.5.2.4.3. Alto - 3‘ '
1.5.2.5.Conirol de velocidad i
1.5.3. Con al menos 4 juegos para motivar la terapia que tengan como parametros
1.5.3.1. Nivel de dificultad ; |
1.5.3.2. Deteccitn de espasmos : I
1.5.3.3. Tiempo de terapia
1.6. Analisis de ejercicio realizado
1.6.1. Duracion
1.6.2. Actividad
16.2.1. Lado derecho
1.6.2.2. Lado izquierdo
1.8.3. Distancia
1.6.4. Numero de espasmos
1.6.5. Calorias
1.6.6. Distancia
1.6.7. Fuerza de inicio de la terapia
1.6.8. Fuerza al final de |a terapia
1.7. Control y supervision del pulso cardiaco
1.8. Control anti espasmos
1.9. Dosificacion de la carga en Waltts
1.1
1.1

e

0. Asistencia muscular activa
1. Ajuste individual de ejercicios

Que cumpla con las normas y estandares: de MDD 93/42 EEC, DIN EN 6061-1-11, DIN EN 6081-2,
DIN EN 12182, DIN EN IS0 13485,
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VENTAJAS DE LOS BIENES Y SERVICIOS EN ROBOTICA A ADQUIRIR:

El uso de nuevos y diferentes dispositivos en el abordaje terapéutico de fa rehabilitacion neuroidgica

y ortopédica, cuenta con grandes ventajas, tanto para et paciente como en los profesionales de la

salud, como lo son:

1. Medicion y evaluacion objetiva en los procesos de percepcion-cognicion-accion por medio de la
interaccion del individuo en una tarea especifica con retroalimentacion (biofeedback).

1. Medicién, control, dosificacion e intensidad especificos en los abordajes terapéuticos.

2. Informacién del aprendizaje del movimiento en menor tiempo con menor gasto energético.

3. Obtencidon del maximo potencial en las areas de oportunidad del paciente con el uso de nuevas
herramientas.

4. Aprovechamiento de los tiempos terapéuticos en la primera etapa de la rehabilitacion por medio
de mecanismos rapidos de plasticidad cerebral a fravés de la repeticion.

5. Reduccién hasta en un 50% del tiempo de estancia en el area de rehabilitacion representado e
las semanas totales del fratamiento y mayor capacidad de atencion.

6. Disminucién de las sesiones fotales y de los eventos de tratamiento por paciente.

7. Secuencia de acuerdo a las fases de la rehabilitacion por objetivos.

8. Facilita las tareas al fisioterapeuta con mejora en el desempefio |aboral.

Cuyo Equipo Robdtico para Rehabilitacién con el Entrenador activo y pasivo para Movilizacién
de Miembros Superiores e Inferiores sera utilizado para los fines asistenciales gropigs de /a
Direccién para la Inclusién de las Personas con Discapacidad del Organismo y sys cerftros de
atencidn externa, como lo es el equipamiento de algunas unidades regionales yjfo basicas de
rehabijitacion de municipios pertenecientes al Estade de Jalisco.

Dicho Equipo Robdtico para Rehabilitacién con el Entrenador activo y pasivo parg Mowlizacion
de Miembros Superiores ¢ Inferiores de referencia, con un precio estimado dg hastp por la
cantidad de $245,814.00 (DOSCIENTOS CUARENTA Y CINCO MIL OCHOC ENTOS
CATORCE PESOS 00/100 M.N.), con los impuestos correspondientes ya incluidos.

Tal compra se ejerce con Recurso Federal, Ramo 12, otorgado por el Sistema Ne
Desarrollo Integral de la Familia, con base en la suficiencia presupuestal co
Decreto de Presupuesto de Egresos de la Federacion para el Ejercicio Fis

para el Desarrollo Integral de la Familia del Estado de Jalisco, el cual ya se encuentia fir
requisitado y autorizado, acorde a lo dispuesto por los articulos 40 y 41 de I L
Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios del Sector Pablico.

3.- Ya que los recursos, con los cuales se pretende cubrir el costo de adquisicion de los bienes
y servicios en robdtica enunciados en lineas precedentes, son de origen y naturaleza federal,
resultan aplicables los articulos 26, fraccion Ilf y 41, fraccion |, de la Ley de Adquisiciones,
Arrendamientos y Servicios del Sector Publico, relativo a los procedimientos de adquisicion,
entre los que se establece el de Adjudicacion Directa, en el caso particular que ahora ocupa, la
fraccion | del numerai 41. del ordenamiento legal en cita. que sefiala que:

“‘Las dependencias y entidades, bajo su responsabilidad, podran coniratar adquisiciones,
arrendamientos y servicios, sin sujetarse al procedirniento de licitacion pibiica, a través de
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los procedimientos de invitacion a cuando menos tres personas o de adjudicacion directa,
cuando: No exislan bienes o servicios alternativos o suslitufos técnicamente razonables, o
bien, que en el mercado sdélo existe un posible oferente, o se lrate de una persona que
posee la tifularidad o el licenciamiento exclusivo de patentes, derechos de autor, u ofros
derechos exclusivos, o por tratarse de obras de arte.”

Puntualizandose que, dado gue son eguipos con tecnologia especializada que cuentan con
registro de fabricante del pais de origen y que después del analisis efectuado, éstos deberan
ser adquiridos directamente con el unico distribuidor exclusivo en el territorio nacional
acreditado mediante documento que presenta, como lo es Tecno Logica Mexicana, S.A. de
C.V., ya que es la empresa que cuenta con la representacion exclusiva en Mexico
comercializar dichos bienes y servicios en robdtica.

4.- Por lo expuesto en los puntos que anteceden, tomando en consideracion lo plafteado,
argumentado y justificado por el Lic. Héctor Manuel Montes Gueirero, Director dg Rgcursos
Materiales del Organismos, se considera viable el procedimiento de adquisicion confistgénte en
Adjudicacion Directa, atendiendo a gue los bienes y servicios en robética consistentgs en el
Equipo Robdtico para Rehabilitacion con el Entrenador activo y pasivo para Mowvilizagpion de
Miembros Superiores e Inferiores, es un equipo con tecnologia especializada que{cuepta con
registro de fabricante del pais de origen, y siendo que se trata de una persona jurfidica la que
posee el licenciamiento de los derechos exclusivos de comercializacién en México, ¢ladd que o
resulta posible la celebracion de concurso publico de adquisicion, ya que, como ge dejo
establécido con anterioridad, no existen proveedores que cuénten con los serviciod esecificps
requeridos por el Organismo. Ademas de que se requiere la contratacion de nuevos|y diferenfes
dispositivas en el abordaje terapéutico de la rehabilitacién neurolégica y ortopédica,japoyandg a
que, tanto para el paciente como en los profesionales de la salud se auxilie en la aplicacion en
etapa temprana para el proceso de curacién de fas heridas al estimularlas y|acglerarjla
cicatrizacién, aparte de que, con enfoque no invasivo y no traumatico, se eficiente g terppia pre
y postoperatoria, traumatismos y dafios neurolégicos, asi como sindromes dolorosop, ertie
otros, reduciendo hasta en un 50% del tiempo de estancia en el area de rehaljilitacid
representado en las semanas totales del tratamiento, asi como disminuyendo el niirperd de fa
sesiones fotales y de los eventos de tratamiento por paciente, dando maxima segutidgd ta
para el paciente como para el terapeuta, facilitando las tareas al fisioterapeuta con megjofa e
desempefio laboral.

Por lo que, conforme a lo previsto por los articulos 26, fraccion lll y 41, fraccion |, de 13 Ley de
Adquisiciones, Arrendamientos y Servicios del Sector Pablico, es procedente adjudic
adjudica la adquisicion de tales bienes y servicios en robética a Tecno Logica Mexicana, S.A,
de C.V., ya que es la empresa que cuenta con la representacion exclusiva en Mexico para
comercializar dichos bienes y servicios.

Debiéndose tener presente que en la contratacién para adquirir el aludido Equipo Robdtico para
Rehabifitacion con el Entrenador activo y pasivo para Movilizacion de Miembros Superiores e
Inferiores, ésta se haré de conformidad con las caracteristicas y especificaciones sefialadas en
el punto 2.- de la exposicion de motivos del presente Acuerdo, debiendose verificar de acuerdo
a los criterios de precio, calidad, tiempo de entrega y demas condiciones favorables para el

Organismo Lstatal.

En mérito a los fundamenios y motivos expuestos, tengo a bien emitir el siguiente; (
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JALISCO
ACUERDO

PRIMERO.- En vitud de las causas, motivos y fundamentos expuestos con antelacion, esta
Dependencia, bajo su responsabilidad, determina realizar la contratacion del Equipo Robdtico
para Rehabilitacion con el Enfrenador activo y pasivo para Movilizacion de Miembros Superiores
e Inferiores de referencia, mediante el procedimiento de contratacion consistente en
Adjudicacién Directa, de conformidad con las caracteristicas y especificaciones sefialadas en
el punto 2.- de la exposicion de motivos de este Acuerdo, y en los términos senalados en los
correspondientes puntos 3.- y 4.- de la exposicion de motivos del presente.

SEGUNDO.- La contratacion del Equipo Robdtico para Rehabilitacion con el Entrenador activo y
pasivo para Movilizacion de Miembros Superiores e Inferiores de referencia, debera verificarse
de acuerdo a los criterios de precio, calidad, tiempo de entrega y demas condiciones favorables

para el Sistema.

TERCERO.- Comuniquese el presente acuerdo a la Direccidn de Recursos Financieros, a la
Direccién de Recursos Materiales, al Departamento de Compras, asi como a la Direccion
Juridica, para su conocimiento y trdmites correspondientes.

Asi lo acords ta Mira. Consuelo del Rosario Gonzalez Jiménez, en su cardcter de Directora
General del Sistema para el Desarrollo Integral de la Familia del Estado de Jalisco, ante los
testigos de asistencia que firman al calce.

* Atentamg
“2016, afic del Desarrollo Social y brdelos Humanos en Jalisco”
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Memorando No. DRM 475/2016.
Guadalajara, Jal., 12 de diciembre, 2016.

7
™
Mtra. Consuelo del Rosario Gonzélez Jiménez P‘ («L)Fm O¢>8

Directora General de DiF Jalisco - O
PRESENTE. | M Die. /Q0lL

At'n.- Lic. Carios Israel Pinzon Pérez
Director Juridico.

~ Por medio del presente y con fundamento en lo dispuesto por los articulos 40, 41, 42
de la Ley de Adquisiciones, Arrendamienios y Servicios del Sector Publico, solicito
su autorizacién, a efecto de no celebrar licitacion publica res specio de algunos bienes
que son necesarios adquirir para la Direccion Para la Inclusion de las Personas con
Discapacidad y a efecto de cumplir con lo previsto por os numerales ya citados,
procedo en el orden establecido, a lo siguiente '

i, DESCRIPCIGN DE LDS BIENES V/O SERVICIOS.

El uso de nuevos y diferentes dispositivos en el abordaje terapéutico de la
rehabilitacién neurolégica y ortopédica tiene grandes ventajas tanto para el paciente
como en los profesionales de la salud tales como:

1. Medicién y evaluacion objetiva en los procesos de percepcion-cognicién-accion por
medio de la interaccion del individuo en una tarea especifica con retroalimentacion
(biofeedback).

2. Medicion, control, dosificacion e intensidad especificos en los abordajes terapéuticos.

3. Informacién del aprendizaje del movimiento en menor tiempo con menor gasto

energético.
4. Obiencién del maximo potencial en las areas de oportunidad del paciente con el uso

de nuevas herramientas.
5. Aprovechamiento de los tiempos terapéuticos en la primera etapa de la fehabllltaCIOH
por medio de mecanismos rapidos de plasticidad cerebral a través de la repeticion.
6. Reduccién hasta en un 50% del tiempo de estancia en el 4rea de rehabilitacion
representado en las scmanas totales del ratamiento y mayor capacidad de atencion.
7. Disminucion de las sesiones iotales vy de los evenios de tratamiento por paciente.
8. Secuencia de acuerdo a las fases de la rehabilitacidon por objetivos.
Facilita las tareas al fisioterapeuta con mejora en el desempefio Iaboral

\K TJ_.',
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BEFSCU PARA NUESTRAS FAMILIAS
Encontrando que Ia mejor opcién para incidir en este objetivo es la adquisicion del equipo
robdtico para rehabilitacion con ef Entrenador activo y pasivo para | movﬂvamon de miembros
superiores & inferiores que incluya io siguiente:

1.1. Mecanismo de accionamiento motorizado de forma activa y pasiva
1.1.1.Capacidad de torgue del motor
1111, Para extremidades inferiores torque maximo de al menos 22 Nm
1.1.1.2.  Para extremidades superiores torque méaxime de a! menos 8 Nm
1.1.2.Velocidad del motor
1.1.2.1.  Almenos 60 rpm en modo pasivo
1.1.2.2.  Almenos 90 rpm en modo activo
1.1.2.3.

1.2. Con pedales
1.2.1.Ajustables a diferentes rangos para evaluar a pacientes de hasta 200 cms de altura

1.2.2.Con seguro para que los pies del paciente no se separen del pedal
1.2.3.Con soporte de velcro a la altura de las pantorrillas para evitar que se desacomode el
paciente
1.3. Con manerales
1.3.1. Intercambiables dependizndo que tipo de paciente esla evaluando
1.3.2.Con segquro-de movimiento para que no gire el maneral duranie |a terapia de miembros
inferiores
1.3.3.Inclinacion y altura ajustabies
1.3.4.Con material antideslizante
1.4. Sistema electronico

1.4.1.Con capacidad de detectar espasmaos tanto en miembros inferiores como superiores
1.4.2.Con puerto USB para exportar los datos
1.4.3.Con software para analizar los datos de la terapia
1.4.4.Control de las RPM de los motores desde la pantalla
1.4.5.Retroalimentacion de simetria de fuerza en miembros inferiores
1.4.6.Retroalimentacién de control de fuerza en miembros superiores
1.4.7.Pantalla tacti! y grafica a color para el desligue de los parémetros de tratamiento

1.4.7.1. be 10.4%, que permita la retroalimentacion visual del paciente en terapia, con

boton de paro y arranque, control del contraste, control de la hora y fecha,
i4.7.2. Con micréfono infegrado:
1.4.7.2.1. Con capacidad de desactivar el sislema por medio d¢ voz
1.4.7.2.2. Con ajuste de sensibilidad para fa desactivacion

1.5. Software de control de terapia :

1.5.1.Programas para rehabilitacién
1.5.1.1.  Neuroldgica
1.5.1.2.  Ortopédica
1.5.1.3. Cardiaca
1.5.1.4, isocinética

1.5.2.Que se pueda controlar:
1.5.2.1.  tiempo de terapia de hasta 180 min
15.2.2.  Control de direccion de rotacién
1.5.2.3. Retroalimentacién de la terapia con barras de simetria de Ia fuerza sjercida

1524,  Deteccion de espasmos

1.5.2.4.1. Bajo
1.5.2.4.2. Medio
1.5.2.4.3. Aito

1.5.2.5. Control de velocidad

1.5.3.Con aE menos 4 juegas para motivar la terapia gue fengan coro pardmetros
1.5.3 Nivel de dificultad
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1.5.3.2.  Deteccidn de espasmos
1.5.3.3.  Tiempo de terania
1.6. Andlisis de gjercicio realizado
1.6.1.Duracidn
1.6.2. Actividad
1.6.2.1.  Lado derecho
1.6.2.2. Ladoizquierdo
1.6.3.Distancia
1.6.4.Numero de espasmos
1.6.5.Calorias
1.6.6.Distancia
1.6.7.Fuerza de inicio de la terapia
1.6.8.Fuerza al final de la terapia
.7. Control y supervisidn del pulso cardiaco
1.8. Control anti espasmos
1.9. Dosificacion de la carga en Watts
1.10. Asistencia muscular activa
1.11. Ajuste individual de ejercicios

Que cumpla con las normas y estandares: de MDD 93/42 EEC, DIN EN 6061-1-11, DIN EN 6061-2,
DIN EN 12182, DIN EN IS0 13485.

Del cual se requiere 1 eguipo con un de $245,814.00

Por lo antes expuesto y dado que son equipos con tecnologia especializada que cuentan
con registro de fabricante del pais de origen y que después del andlisis efectuado serd
adquirido directamente con el inico distribuidor exclusivo en el territorio nacional acreditado

mediante documento que presenta, por lo que se solicita la adjudicacion directa.

Il PLAZOS Y CONDICIONES DE ENTREGA DE LOS BIENES ¥ DE PRESTACIONES
[E SEAVICIOS

El proveedor entregara una vez adjudicado en un plazo no mayor 30 de diciembre 2016,
incluido la instalacion, puesta en marcha y capacitacion.

ill. MOTIVACION Y JUSTIFICACION.

Con fundamento en el articulo 41, fraccién | Ley de Adquisiciones, Arrendamientos y
Servicios del Sector Publico, se concluy6 que dado que se trata de un equipo robético
de patente propia no existe ningun otro proveedor que cumpla con todas las
caracteristicas que son requeridas por el drea usuaria, enlre ella

Que el equipo solicitado cuenia con movilizacion coordinada y controlada de
miembros tordcicos v pélvicos, con ejercitadores activos/pasivos: dispositivos tipo
%ﬂivelafpedafes. Cuenta con diferentes programas que fa diferencian de una
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JALISCO PARA NUESTRAS FAMILIAS |
bicicleta ergométrica convencional al contar con dispositivos mecanicos: férulas y
velcros para miembros toricicos, soporie tipo férula OTP para fijacion del miembro
pélvico. Con modos de tratamiento: Pasivo: para aquel paciente al que se le quiere
iniciar el movimiento, 0 para calentamiento/enfriamiento; Activo asistido: para
asistencia cuando el paciente no completa el movimiento o hay fatiga; Activo: para
el movimiento continuo; Anterégrado/retrogrado: para mantener ambos tipos de
movilidad; Trabajo constante: regulacion de la carga en Watls independiente de la
cadencia, de tal manera que la resistencia se ajustara segun el ritmo del paciente
para mantener siempre sl mismo consumo energético; Isocinético: velocidad
constante con resistencia variable para estimular a que el paciente mantenga la
misma velocidad programada; Coordinacién de diferentes actividades para estimular
el movimiento de un lado o el otro, alterndndolo de una manera subconsciente,
dindmica vy entretenida. A través del software el terapeuta puede evaluar la cantidad
de tiempo que el paciente estuvo activo durante la sesién de rehabilitacion y asf
evaluar el avance del paciente con pardmetros objetivos. El software cuenta con
bioretroalimentacién para que el paciente tenga una estimulacién mas eficiente y
precisa ya que la estimulacion esta dirigida para realizar tareas especificas. Asi
como ejercitadores activosipasivos de miembro superior: dispositivos unicamente
para miembros toracicos con las mismas funciones gue los mencionados arriba.

IV. PERSONA PROPUESTA PARA LA ADJUDICACION.

Tecno Légica Mexicana, S.A. de C.V. ya que es la empresa que cuenta con la
representacion exclusiva en México para comercializar este producto.

V. PRECIO ESTIMADO.

El precio de adquisicion es de $245,814.00 (Doscientos cuarenta y cinco mit ochocientos
catorce pesos 00/100 M.N.) con el Impuesto al Valor Agregado ya incluido.

VL FORMA DE PAGO PROPUESTA.

La establecida por el Sistema DIF del Estado de Jalisco.

? Vi, BROCEDIMIENTOS DE CONTRATACION PROPUESTO,

Q\Adjudicacién Lirecta.
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Vill. EL ACREDITAMIENTC DE LOS CRITERIOS EN QUE FUNDAN SU
EXCEPCION, ASi COMO LA JUSTIFICACION DE |.AS RAZONES PARA
EL EJERCICIO DE LA OPCION.

Por tratarse de bienes o setrvicios

El |mporte de cada operacidn no exceda los montos
con patente o caracteristicas

EZ maximos que al efcclo se establecen en el presupuesto £

de egresos de la federacion, propias.
5 I Co o Por caso fortuito o de fuerza
E2 Consultorfas, investigacién o de capacitacién. = mayor

- ; Cuando se hayan realizado 2
P Por rescisidn de contrato a proveedores que hubieran 7 licitaciones publicas y se declaren
ganado en una licitacion, desiertas
" 2.

Bienes perecederos o productos alimenticios basicos o
semiprocesados.

Agradezco su valioso apoyo quedando a sus ordenes

ATENTAMENTE
“2016, afio de la accién ante el Cambio Climatico en Jalisco”
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LIC. HECTOR MANUEL MONTES GUERRERD
MRECTOR DE HECURSOS MATERIALES

¢.c.p. Archivo
HMMG/ AJHP*

é«\

_if\ b Lg“‘(‘ £

)
Iorrie{- YRy IH# FR |\|3) ‘n_

20, Col Whiradtoyes, CRAAZG

Tede M
(g8 ,fr'l! i

17 {33 3030 3800/ 4
ciederaeliF alieesy Al i




TRAINER

medica Medizintechnik GmbH
Blumenweg B | 88454 Hochdert

CARTA DE REPRESENTACION
25 de Mayo de 2015

A QUIEN CORRESPONDA, ;

Por medio de la presente RMEBICA MEDIZINTECHNIK GREH, Blumenweg 8, 88454 Hochdorf,
Alemania, autoriza a TECNG LOGICA MEXICANA S.A. DE C.V., Palenque #5091, Col. Letran Valie,
C.P. 03650, México, D.F., como su Representante Exclusivo para toda el territorio mexicano en lo
concarnients a la promecidn, venia, servicie tdenico, mantenimiento preveniive v correctivo y todo lo
‘relacionado a la comercializacion de todos los equipos que MEDICA MEDIZINTECHNIK GMBH
produce en su fabrica en Alemania bajo la marca comercial de THERA TRAINER; los cuales son:
THERA TRAINER BALO, THERA TRAMER CORO, THERA TRAINER E-G0, THERA TRAINER
TIGO, THERA TRAINER VEHO, THERA TRAINER VERTOQ, THERA TRAINER MOB] 540

I TP S0 DA ) oIt {1 e PGt
i s

TECNO LOGICA MEXICANA, S.A. DE C.V. queda autorizado a paricipar en todo el teritorio
mexicano por cuenta propia © como nuestro representante en todo tipo de licitaciones piiblicas, ya
sean regionales, per invitacidn, nacionales o internacionales.

Esta cara tiene vigencia de dos aios y serd renovada automaticaments cada afio si no es
expresamente revocada antes de los fres meses de la fecha de terminacion.
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Atentaments, .-~ -

o - \\‘A. L
Pater Kopl ==~ ==
Director General A
MEDICA MEDIZINTECHNIK GMBH
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Notariat V' Biberach an der Rik*Tal, 07351/180350*Fax 07361/180365 2015

Notariclie Beglaubigung

personlich bekannt -

heglaubige ich hiermit Sffentlich,

ufgrund meiner heutigen Einsichtnahme in das Handel

_ sregister beim Amtsgericht Ulm
sbhHe;:::tgg ich Sdtass o:iBCér:(1 5untﬁlzr HRB Nr, 640839 die Firma Medica- Medlzmt?achmk

3m em Sitz in 4 Hochdorf und Herr Peter Kopf al

berechtigter Geschaftsfihrer eingetragen ist. plals doren alleinverietngs

jerach an der Ri, den 03.09.2015
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[Traduccibén del alemén]
AT o
IR Protocolo V UR 1255 / 2015 v UZ 1399/
ﬁ Motaria ¥ Biberach an der Riss * Tel. 07351/180350 * Fax 073511180365 2015

Certificacidn Notarial
Por medio de la presente certifico piblicamente la firna precedente, estampada ante mi, del

Sefior Peter Kopf,
nacido el 30.06.1958,
domiciliado en 88436 Eberhardzell, Auenweg 48,

- a quien conozco personalmente -.
Con base en mi revision efectuada el dia de hoy del registro piiblico de comercio del Juzgado de Primera
Instancia de Ulm, certifico_que ahi esta registrada con el folio HRB No. 640839 la empresa Medica-

Medizintechnik GmbH con sede en 88454 Hochdorf asi como el sefior Peler Kopf en calidad de gerente
autorizado para la representacion individual.

Biberach an der Riss, 03.09.2015

Notario Publico

[Fimado]
{Dangel) R
Apostille
{Convention de La Haye du 5 ectobre 1961)
1. Pais: Republica Federal de Alemania
El presente decumento plblico
2. hasido firmado por ef Notario Piblico . .
............................................. Dangel ...
3. quienactiaencalidadde ...
....................................... Notario. PUDICO ..o
4, esta revestido del selloftimbre comespondiente ala
SOOI . . (<X - SO
[Selo méuil de Ia Notaria e BiborEGH.
R 7 Certificado
5. en Ravensburg 6. el0909.15
’ 7. por el Presidente del Tribunal Regional
f 8 conelNo.9108-980/18 .o
*l 9. Sello/ Timbre 10. Firma:
‘-,;w [Selio: Tribunal Regional - [Firmado)
LONES T de Ravensburg.} A Enrepresentacion Hullerer
Fiipgy, T ... dve2Presidente en el Tribunal Regional

el ot JE
R N

HNOTWBBCO1 SUOTINOAHGroup\WorkiINOAHWord\REFO0D0S\DOKNOTARIUZ_URKUNIUIG704 15A.U01
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El suscrito,

“Alexander Edgar Schmiedel Sigler

Monte Alban 545

Col. Letran Valle T. (b5) 5539 2357

C.P. 03650 D.F. @: alterglosia@gmail.com
México

perito traductor autorizado por €! Tribunal Superior de Justicia del D.F. para los idiomas
aleman / espafiol, certifica que el documento precedente es, a su leal saber y entender,
una traduccion fiel y exacta del documento en aleman que tuvo a ta vista.

Meéxico, D.F., 24 de octubre de 2016

Folio 790/2016




